8 Dodatek lii
Ogodlnie uzywane skroéty

ASIC ukitad specjalnego zastosowania

Csl falownik pradowy

d diugo$é¢, odlegtosc

DDC bezposrednie sterowanie cyfrowe
f czestotliwos¢

F sita

g sita grawitac;ji

KM jedn. mocy - Ko Mechaniczny
4 prad stojana silnika

Iw prad czynny

Is prad bierny

I prad wirnika

Im,ls rzeczywisty prad silnika

In prad znamionowy

ly prad wzbudzenia

lo prad magnesujacy

IC zintegrowany wigcznik / wytacznik
J moment bezwladnosci

L indukcyjnosc¢

n predkosé

N predkos¢ znamionowa

No predkos¢ synchroniczna

Ns predkos¢ przy danym poslizgu
p liczba par biegunéw

P moc

P moc wejsciowa (elektryczna)
P, moc wyjsciowa (mechaniczna)
Py straty mocy

PLC logiczny sterownik programowalny
r promien

R rezystancja - opor elektryczny
S poslizg
S moc pozorna

SFAVM asynchroniczna modulacja napiecia
zorientowana wg wektora pola stojana
(ang Stator Flux Orientated Asynchronous
Vector Modulation)

60° AVM asynchroniczna modulacja wektorowa-60°

Swm moc pozorna silnika

tace czas przyspieszenia

tgec czas zatrzymania

ton czas stanu zatagczonego tranzystora
toff czas stanu wylgczonego tranzystora
M moment

M, moment rozruchowy

8. DODATEK Ill: OGOLNIE UZYWANE SKROTY

Macc

moment przyspieszajacy
moment hamujacy

moment krytyczny

moment znamionowy

napiecie samoindukcji
napiecie

napiecie zasilania

modulacja wektorowa napiecia
praca

moment zamachowy

miernik reaktanc;ji

reaktancja wirnika

strumien gtéwny, strumien stojana
strumien wirnika

sprawnos¢ silnika

predkosc¢ katowa
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